1. CZESC OGOLNA
1.1 Przedmiot Specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sg roboty rozbiérkowe komina po bytej kotlowni
przy ul. Powstancow 9C w Katowicach.

Niniejsza Specyfikacja techniczna odnosi sie do wymagan technicznych dotyczacych
wykonania i odbioru robot, ktére zostang wykonane w ramach zadania pod nazwg
.Rozbiorka komina po bytej kottowni przy ul. Powstancow 9C w Katowicach.”

1.2 Zakres Specyfikacji

Niniejsza Specyfikacja techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy, przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.3.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej obejmujg czynnosci
umozliwiajgce wykonanie zakresu robot przewidzianych Dokumentacjg projektowa.
Wymagania ogolne nalezy rozumie¢ i stosowac¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami wykonania i odbioru robo6t budowlanych:

ST-1 Roboty rozbiérkowe.
1.3 Zakres robot obj etych Specyfikacj g
- Roboty rozbiérkowe komina.

- Roboty uzupetniajace:

- przekrycie otworu w stropie ptytg zelbetowa, monolityczng z betonu B-20
grub. 15 cm, zbrojong dwukierunkowo gorg i dotem pretami @ 12 co 12 cm
ze stali A-1l, opartg na pozostawione czesci podziemnej komina,

- uzupetnienie gzymsu okapowego i gzymsu nad parterem z obrobkami
blacharskimi,

- uzupetnienie tynku zewnetrznego z pasami boni miedzyokiennych i podokiennych
na odstonietym fragmencie sciany po rozebranym kominie,

- uzupetnienie fragmentu muru granicznego z czapka betonowg i obrobkg
blacharska.

Rozwigzania techniczne stanowigce podstawe do wykonania tych robét sg
przedstawione w Projekcie rozbidérki komina po bytej kottowni przy ul. Powstancow 9C
w Katowicach, opracowanym przez Pracownie Projektowg ,PROINWEST” Chorzow,
ul. Trzyniecka 18/1/22.

1.4 Informacje o terenie budowy

Komin przeznaczony do rozbiérki domurowany jest do sciany frontowej segmentu
budynku Powstancéw 7B, przy narozu ze sciang szczytowag w granicy dziafki,

w bezposrednim sgsiedztwie sciany szczytowej budynku Wydziatu Teologicznego
Uniwersytetu Slaskiego.

Dlatego roboty rozbiorkowe prowadzone beda sposobem recznym.



Plac rozbiérki przy wejsciu do budynku i zasieg strefy niebezpieczng na dziatce
nr 74/2 (patio Wydz. Teologicznego U. SI.) nalezy wygrodzié za pomoca barierek
ochronnych i oznakowac odpowiednimi tablicami ostrzegawczymi.

Komin rozebraé do poziomu oparcia ptyty stropowej bytej kottowni.

Zakres i metody wykonania robét, srodki materialno - techniczne wyposazenia
technologicznego placu budowy nie wymagajg organizacji zaplecza dla potrzeb
Wykonawcy robot.

1.5 Klasyfikacja CPV przedmiotu zamdwienia, nazwy i kody

- dziat: 45000000-7 - Roboty budowlane

- grupa robot: 45100000-8 - Przygotowanie trenu pod budowe

- klasa robot: 45110000-1 - Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektéw

budowlanych; roboty ziemne
Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

- kategoria robo6t:  45111000-8
2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH

Wszystkie materialy, ktérych Wykonawca uzyje do wykonania robo6t budowlanych
muszg odpowiada¢ warunkom okreslonym w artykule 10 Ustawy z dnia 7 lipca 1994 r.
~Prawo budowlane” (tekst jednolity Dziennik Ustaw nr 207/2003, poz. 2016 z
pOzniejszymi zmianami).

Ponadto uzyte materiaty powinny by¢ zgodne z obowigzujgcymi Polskimi normami,
powinny posiada¢ Aprobate techniczng oraz Certyfikat zgodnosci lub Znak zgodnosci
oraz Certyfikat na Znak bezpieczenstwa.

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robat.

Do wykonania robot objetych zakresem specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robét uzyte beda:

- narzedzia reczne takie jak kilofy, tomy itp.
4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania tylko takich srodkow transportu, jakie nie
wplyng niekorzystnie na stan i jakos¢ transportowanych materiatow.

Srodki transportu powinny byé zgodne z wymaganiami okreslonymi w szczegdtowych
specyfikacjach technicznych wykonania i odbioru poszczegélnych rodzajow robét.
Wszelkie zanieczyszczenia ulic spowodowane srodkami transportowymi, wykonawca
powinien usuwac na biezaco.

Dla zakresu robot objetego niniejszg specyfikacjg wymagane sg srodki transportu do
dowozu materiatow koniecznych do wykonania robét uzupetniajgcych i wywozu gruzu
I materiatow z rozbiorki.



5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT
5.1 Ogo6lne wymagania dotycz gce wykonania robot

Przed rozpoczeciem rob6t rozbiorkowych Wykonawca zobowigzany jest do
opracowania planu bezpieczenhstwa i ochrony zdrowia zgodnie z Rozporzadzeniem
Ministra Infrastruktury z dnia 23.062003 r. w sprawie informacji dotyczgcej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

(Dz. U. nr 120/2003 po0z.1126)

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Umowa lub
Kontraktem, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg i wymaganiami Specyfikacji
technicznych oraz Programem zapewnienia Jakosci i poleceniami inspektora nadzoru
inwestorskiego.

Polecenia i decyzje Inspektora nadzoru inwestorskiego dotyczace akceptaciji bgdz
odrzucenia materiatéw i elementdéw robo6t, bedg oparte na wymaganiach okreslonych
w Umowie, dokumentaciji projektowej, Specyfikacjach technicznych wykonania i
odbioru rob6t a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru inwestorskiego dotyczace realizacji rob6t bedq
wykonywane przez Wykonawce niezwtocznie, nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robot. W takiej sytuacji skutki finansowe z
tytutu wstrzymania robot ponosi Wykonawca.

5.2 Wykonanie robot

Roboty rozbiérkowe nalezy prowadzi¢ zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania
i odbioru robét budowlano-montazowych”, obowigzujgcymi Polskimi normami i
przepisami.

Szczegbtowe wymagania dotyczace wykonania poszczegolnych robot, sposobu ich
wykonczenia, tolerancji wymiarowych i szczegétow technologicznych przedstawiono
w Specyfikacjach technicznych wykonania i odbioru tych robét

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jako $ci

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i jakosci wyrobow
budowlanych. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli oraz mozliwos$¢
pobierania prébek i badania materiatéw i robot.

Wykonawca bedzie prowadzit pomiary i badania materialéw oraz robét z
czestotliwoscig gwarantujgca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji projektowej i specyfikacjach technicznych wykonania i odbioru robét
budowlanych.

Podczas prowadzenia robot Inspektor nadzoru inwestorskiego ma prawo do kontroli
wszystkich etapow realizacji robot, a takze sprawdzania jakosci i pochodzenia
stosowanych materiatow.



6.2 Pobieranie probek

Prébki nalezy pobiera¢ losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod
pobierania prébek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy
produkcji moga byc¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Inspektor nadzory inwestorskiego bedzie miat mozliwosé udziatu w pobieraniu prébek.

6.3 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami
odpowiednich Polskich norm.

W przypadku gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w
szczegotowych specyfikacjach technicznych, mozna zastosowac wytyczne krajowe
albo inne procedury zaakceptowane przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.
Inspektor nadzoru inwestorskiego jest uprawniony do dokonywania kontroli pobierania
prébek i badania materiatow u zrddta ich wytwarzania, a Wykonawca zapewni wszelkg
pomoc potrzebng w tych czynnosciach.

6.4 Dokumentacja budowy

Dokumentacja budowy powinna by¢ zgodna z art. 3, pkt 13 ustawy Prawo budowlane.
Wykonaweca jest zobowigzany do prowadzenia dokumentacji budowy,
przechowywania jej i udostepniania do wglgdu przedstawicielom odpowiednich
uprawnionych organow.

Zapisy w Dzienniku budowy (rozbiorki) bedg wykonywane na biezgco i bedg dotyczyé
przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej strony budowy.
Zapisy muszg byc¢ czytelne, dokonane trwatg technikg w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatgczone do Dziennika budowy (rozbiérki) protokoty i inne dokumenty beda
oznaczone kolejnym numerem zatgcznika, opatrzone datg i podpisem Kierownika
budowy i Inspektora nadzoru inwestorskiego.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
7.1 Ogolne zasady przedmiaru robét

Przedmiar rob6t okresla¢ bedzie przewidywany zakres robét zgodnie z dokumentacjg
projektowg i specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlanych.
Przedmiar rob6t wykonuje projektant na podstawie pomiaréw inwentaryzacyjnych i
dokumentaciji projektowe;.

Przedmiar rob6t nalezy sporzadzi¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury
Z dnia 18 maja 2004 r. w sprawie okreslania metod i podstaw sporzgdzania
kosztorysu inwestorskiego, obliczania planowanych kosztéw prac projektowych oraz
planowanych kosztow robot budowlanych okreslonych w programie funkcjonalno-
przestrzennym (Dz. U. nr 130, poz. 1389), oraz przepisami zawartymi w
Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego.
(Dz. U. nr 202/2004, poz. 2072,86,8 7,8 8,891 8§ 10)



7.2 Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentacjg techniczng i Specyfikacjg techniczng, w ustalonych jednostkach w
przedmiarze robot.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora
nadzoru inwestorskiego o zakresie obmierzanych rob6t, co najmniej na 3 dni przed
tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisywane do ksigzki obmiaréw.

7.3 Zasady okre slania ilo $ci rob6t i materiatéw

Dlugosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami bedg obmierzane poziomo, wzdtuz
linii osiowej i podawane w (m).

Jezeli szczego6towe Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych
nie wymagaja dla okreslonych robét inaczej, objetosci beda wyliczone w (m?®),
powierzchnie w (m?), a sprzet i urzadzenia w (szt). lloci, ktére maja by¢ obmierzane
wagowo bedg okreslane w kilogramach lub tonach.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetniane odpowiednimi
szkicami dotaczonymi do ksigzki obmiarow, wzglednie umieszczonymi na karcie
obmiarowej.

7.4 Czas przeprowadzania pomiaréw

8.

Obmiary nalezy przeprowadzac przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robadt, a takze w przypadku wystepujacej dtuzszej przerwy w robotach.
Obmiar robét zanikajacych nalezy przeprowadzi¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

8.1 Rodzaje odbioréw

Wystepujg nastepujace rodzaje odbioréw robot:
- odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- odbior koncowy.

8.2 Odbidr robot zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu

Odbior roboét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na koncowej ocenie ilosci i
jakosci wykonanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbior roboét zanikajagcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogéinego
postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru inwestycyjnego.

Gotowosc¢ danej czesci roboét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika
budowy (rozbiérki) z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru.

Odbior bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od
daty zgtoszenia wpisem do Dziennika budowy (rozbiérki) o powiadomienia o tym
fakcie Inspektora nadzoru.



Jakosc i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru w oparciu o
przeprowadzone pomiary w konfrontacji z Dokumentacjg projektowa, Specyfikacjg
techniczng i uprzednimi ustaleniami.

8.3 Odbidr ko ncowy

10.

Odbior koncowy przeprowadza sie w trybie i zgodnie z warunkami okreslonymi w
Umowie o wykonanie rob6t budowlanych.

Odbioru koncowego dokonuje sie po zakonczeniu catosci robot.

Odbior koncowy polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonanych robét z
Dokumentacjg projektowa i Specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru robét z
uwzglednieniem:

- zapisOw w Dzienniku budowy (rozbiorki),

- protokotow odbioréw czesciowych,

- wynikéw sprawdzenia jakosci wykonanych robot.

Po przeprowadzeniu odbioru koncowego nalezy sporzadzi¢ Protokot odbioru.

PODSTAWA PLATNO SCI

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za

jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji Przedmiaru robot.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i

badania sktadajace sie na jej wykonanie.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac:

- robocizne bezposrednia,

- warto$¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami ich zakupu,

- warto$c¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi, (sprowadzenie sprzetu na
teren budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w skfad ktérych wchodza: ptace personelu i kierownictwa
bodowy, pracownikdéw nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji
zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii elektrycznej i wody, budowa drég
dojazdowych itp.), koszty opracowania projektu zmiany organizacji ruchu kotowego
lub pieszego na czas prowadzenia robo6t, koszty dotyczace oznakowania robat,
obstuga geodezyjna, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, optaty
za dzierzawe placow i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych robdét,
ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych
wydatkoéw mogacych wystgpi¢ w czasie realizacji i w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w

wycenionym Przedmiarze robot jest ostateczna i wyklucza mozliwos¢ zadania

dodatkowej zaptaty za wykonanie robét objetych tg pozycjg kosztorysowa.

ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ ACYCH

W zakresie robot objetych niniejszg specyfikacja (patrz pkt 1.3) wystepujg prace
towarzyszace obejmujgce inwentaryzacje geodezyjng powykonawczg terenu po
zakonczeniu rozbiorki budynkéw

Podstawa ptatnosci tych robét jest okreslona w punkcie 9.



Podstawag rozliczenia rob6t tymczasowych i prac towarzyszacych stanowig faktury
VAT, ktore nalezy wystawi¢ na podstawie protokotéw typowania tych robot oraz na
podstawie protokotdw odbioru podpisanych przez Kierownika budowy i Inspektora
nadzoru inwestorskiego.

11.DOKUMENTY ODNIESIENIA
11.1 Dokumentacja projektowa

Projekt rozbiorki komina po bytej kottowni przy ul. Powstancéw 9C w Katowicach
opracowany przez Pracownie Projektowg ,PROINWEST” Chorzow,
ul. Trzyniecka 18/1/22.

11.2 Dokumenty zwi gzane

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie.
(Dziennik Ustaw Nr 75/02, poz.690 z p6zn. zmianami)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego.
(Dziennik Ustaw Nr 202/2004, poz. 2072)

- Rozporzadzenie Komisji (WE) Nr 2151/2003 z dnia 16 grudnia 2003 r. zmieniajgce
Rozporzadzenie (WE) Nr 2195/2002 Parlamentu Europejskiego oraz Rady w sprawie
Wspolnego Stownika Zamowien (CPV).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 r. w sprawie okre$lania
metod i podstaw sporzgdzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania planowanych
kosztow prac projektowych oraz planowanych kosztéw rob6t budowlanych
okreslonych w programie funkcjonalno-uzytkowym. (Dz. U. nr 130, poz. 1389)



